     Notación matricial y vectorial de un sistema de ecuaciones lineales. 

Recordemos del tema anterior dedicado a los sistemas de ecuaciones lineales que un sistema de n ecuaciones con m incógnitas es un conjunto de igualdades del tipo:


donde las aij son números reales llamados coeficientes; las xi son las incógnitas y las bi son también números reales llamados términos independientes.

Recordando las operaciones con matrices podemos escribir el sistema en forma matricial considerando que las incógnitas y los términos independientes forman una matriz columna de orden m x 1 y y n x 1 respectivamente y los coeficientes una matriz de orden n x m y quedaría así:
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Llamando A a la matriz de los coeficientes, X a la de las incógnitas y B a la de los términos independientes, se podría poner:
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En este tema vamos a usar también la llamada matriz ampliada de los coeficientes con los términos independientes o simplemente matriz ampliada a la que llamaremos A' y que es:
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Por otro lado, si consideramos cada columna de la matriz de los coeficientes como una matriz columna de dimensión n x 1 y a los términos independientes como una matriz columna de la misma dimensión, obtenemos la llamada notación vectorial del sistema que queda así:
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O bien llamando Ai a la matriz cuyo primer elemento es a1i, tenemos, en forma abreviada:

[image: image5.png]Ax, +AX, +..+A X




Ejemplo:

Escribe en las formas matricial y vectorial el sistema de ecuaciones lineales:

 

[image: image6.png]X-y+2z+1-2
2x+3y -1 +6r =4
y-3z+4t-r=9
3x+4y +5z +6t+Tr





Forma matricial:
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Forma vectorial:
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